Leitdetails Stahltisch fir TGA

Anschluss StitzenfulR

HEA 140

[umlaufende Kehlnaht, a, =3 mm

[

2 Ankerbolzen Fischer Typ
FAZ I 12/20 o. glw.

Ankerplatte 160 x 160 x 10 mm

Mortelbett

M=1:5

Seitenansicht

Anschluss Stahltrager / Stahltrager

HEA 140

2 Bolzen M 12-4.6
diagonal angeordnet

S

Rippe t =6 mm

umlaufende Kehlnaht, a,, = 3 mm

Rippe t =9 mm
umlaufende Kehlnaht, a,, = 3 mm

Anschluss Stahltrager / Stutze

HEA 200 i

H+——220 mm

|
: QR0 140 x 8
|

Seitenansicht
M=1:5

HEA 200

M=1:5

Seitenansicht

Anschluss Gelanderpfosten

Rippe t =8 mm
umlaufende Kehlnaht, a,, =

3 mm

2 x 2 Bolzen M 12-4.6

{Kopfplatte 220 x 200 X 10 mm ‘

115cm

l

[umlaufende Kehlnaht, a, =4 mm ‘

)/\/\A

Seitenansicht
M=1:5

Holm nach
Vorgabe OP

Gelanderpfosten

65 x 25 mm. a<1,25

beidseitige

Kehlnaht, a,, =5 mm

UPE 140 (HEA 140)



Leitdetails Stahltisch fur TGA

Position: VVX1 - vertikaler Aussteifungsverband in X-Richtung

Stabwerk (x64) RSX 02/22 (FRILO R-2022-2/P07)

Systembild
Systemiibersicht

Fur den Anschluss der diagonalen
Zugstabe sind die Vorgaben des
Produktherstellers zu beachten.

Knoten
Knoten X Y i
Nummer (m) (m) (m)
1 0.00 * 0.00
2 3.35 * 0.00
3 0.00 * 3.90
4 3.35 * 3.90
5 0.00 * 4.45
6 3.35 * 4.45
7 0.00 * 4.60
8 3.35 * 4.60
9 0.00 * 5.30
10 3.35 * 5.30
Lager : Lagerbedingungen S=5tarr, E=Elastisch, LS=Lokales System (Gedrehtes Koordinatensystemn)

Position: VVX2 - vertikaler Aussteifungsverband in X-Richtung

Stabwerk (x64) RSX 02/22 (FRILO R-2022-2/P07)

Systembild
Systemiibersicht

Fir den Anschluss der diagonalen
Zugstabe sind die Vorgaben des
Produktherstellers zu beachten.

Knoten
Knoten X Y z
Nummer (m) (m) (m)
1 0.00 * 0.00
2 3.35 * 0.00
3 0.00 * 2.80
4 3.35 * 2.80
5 0.00 * 4,45
6 3.35 * 4,45
7 0.00 * 4.60
8 3.35 * 4.60
9 0.00 * 5.30
10 3.35 * 5.30

Llager : Lagerbedingungen 5=5tarr, E=Elastisch, LS=lokales System (Gedrehtes Koordinatensystem)




Leitdetails Stahltisch fur TGA

Position: VWY1 - vertikaler Aussteifungsverband in Y-Richtung

Stabwerk (x64) RSX 02/22 (FRILO R-2022-2/P07)

Systembild

Systemiibersicht

Fur den Anschluss der diagonalen

Zugstabe sind die Vorgaben des
Produktherstellers zu beachten.

Knoten
Knoten X Y Z
Mummer {m) {m) (m]}
1 0.00 * 0.00
2 2.55 * 0.00
3 0.00 * 350
4 2.55 * 3.90
5 0.00 * 445
& 2.55 * 4.45
7 0.00 * 4 60
3 255 * 4. 60
9 0.00 * 5.30
10 2.55 * 5.30
Lager : Lagerbedingungen S=Starr, E=Elastisch, LS=Lokales System (Gedrehtes Koordinatensystem)

Position: VWY2 - vertikaler Aussteifungsverband in Y-Richtung

Stabwerk (x64) RSX 02/22 (FRILO R-2022-2/P07)

Systembild

Systemiibersicht

Fur den Anschluss der diagonalen
Zugstéabe sind die Vorgaben des
Produktherstellers zu beachten.

Knoten
Knoten X Y Z
Nummer (m) {m) (m})
1 0.00 * 0.00
2 2.80 * 0.0D
3 0.00 * 3.90
4 280 * 3.90
5 0.00 * 4.45
B 280 * 4.45
7 0.00 * 4 60
8 2.80 * 4.60
9 0.00 * 5.30
10 2.80 * 5.30

Lager :

Lagerbedingungen S=Starr, E=Elastisch, LS=Lokales System (Gedrehtes Koordinatensystem)




Leitdetails fur thermische Trennung der Stitzen

Typ 2, gilt fur Stitze S1, S5, S8
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Leitdetails fur thermische Trennung der Stitzen

Typ 4, gilt fur Stutze S7, S11
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Leitdetails fur thermische Trennung der Stitzen

Typ 1, gilt fur alle Stitze ausgenommen
Stutzen S1, S5, S7, S8, S10 und S11
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FAZ 11 12/20 o. glw.






